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Glownym celem prezentowanej pracy bylo wyznaczenie wartosci przemieszczen
wzglednych oraz naprezen zredukowanych transpedikularnego stabilizatora kregostupa
w funkcji obciazenia (F=700—1600 N) wykorzystujac metoda elementow skonczonych.
Analiz¢ numeryczna przeprowadzono dla stabilizatora krggostupa zaimplantowego na
odcinku ledzwiowym z dostgpu operacyjnego tylnego. Transpedikularny stabilizator
kregostupa sktada si¢ ze $rub transpedikularnych, nakretek, elementow dociskowych, pretow
no$nych oraz lacznika. Model geometryczny transpedikularnego stabilizatora zostat
opracowany w programie Inventor. Do przeprowadzenia analizy niezbgdne byto réwniez
opracowanie modelu geometrycznego kregostupa ledzwiowego. Model geometryczny
odcinka ledzwiowego krggostupa opracowano na podstawie danych uzyskanych z tomografii
komputerowej kregostupa. Dla tak opracowanych modeli geometrycznych wygenerowano siatke
do obliczen metoda elementow skonczonych. Do dyskretyzacji elementow analizowanego uktadu
wykorzystano oprogramowanie ANSYS. Dyskretyzacj¢ przeprowadzono za pomoca elementu
typu SOLID 95. W pracy analizowano zespolenie dwdch kregow odcinka ledzwiowego (L3 — L4).
Dla przeprowadzenia obliczen niezbg¢dne byto okreslenie 1 nadanie warunkoéw poczatkowych
i brzegowych, ktére z odpowiednia dokladno$cia odwzorowywaty zjawiska zachodzace
w ukladzie rzeczywistym. Przemieszczenia uzyskane w wyniku analizy sa warto$ciami
zredukowanymi wedlug hipotezy Hubera — Missesa. Przy ustalaniu warunkow brzegowych
analizy numerycznej pomini¢to uklad miesniowy kregostupa. W efekcie catos¢ obciazen
1 przemieszczen segmentow kregostupa przenoszony jest przez uklad stabilizator — kregi —
krazki migdzykregowe.

Wyniki analizy numerycznej transpedikularnego stabilizatora kregostupowego za pomoca
MES moga by¢ wykorzystane do projektowania cech geometrycznych elementu stabilizatora
1 doboru wtasnosci mechanicznych biomaterialow oraz oceny jakosci stabilizacji.

Prawidtowo$¢ doboru witasnosci mechanicznych biomaterialdow metalowych powinna

zosta¢ zweryfikowana w testach ,,in vitro”.



